ETBL86/660W

Servo motor

Model ETBL86/660W

J] | napéti
|

Nominadlni Vykon 660W
Spickovy vykon 1920W
Nominalni rychlost 3000RPM
Jmenovité otacky 2,1 Nm
Max to€ivy moment [6,3 Nm
Optimalni napdajeni* [140-160V
7,3A
Max napéti 22.0A
délka zakladny 125mm
velikost ramu 86x86mm
hmotnost 4kg
rozliseni snimace 1000**CPR

pocet polud rotoru
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* Optimalni napéti neni striktni. MUZe byt pouzito vyssi (az o 30%), nebo
| niz3i (aZ n&kolik voltd. Niz3i napéti nei napéti doporuéeného napajeciho

R i l il ! zdroje vede ke snizeni maximalni rychlosti (RPM), ale nema vliv na tocivy
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\ ‘ 8 e moment.
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Ikm ** rozliseni snimace Ize na pozadani zvysit az na 8000 CPR, definujte Vase

pozadavky na : info@e-tronix.cz

Nabizene enkoderove vystupy mohou byt jak diferencialni tak i jednoduche
TTL ci s otevrenym kolektorem

Doporucené zapojeni difFerencidlniho enkodéru:
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